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Motordata for SIMIX motors
3PH 400 V
Nenndrehzahl/Synchronous speed 1500 UPM
Ilzev:‘rstung Nenndrehzahl Nennstrom IANZugs Anzuas zu
: 1/min wirkungsgrad |Leistungsfaktor |A Drehmoment [zu g3
bei . . Nennmoment
50/60 bei 50/60 % Cos bei 400V  |Nm Nennstrom MA/MN
H Hz 50 Hz TA/IN
Power :‘S{:chj at Effeciency Powerfactor ::RL?:reedn t Rated Starting  [Starting
output 50/60Hz % ot 5oHz  [orgue current torgue
0,12/0,14{1360/1660 45,2 0,70/0,68 0,50 0,84 3,5 1,8
0,25/0,30{1410/1710 58,6 0,67/0,65 0,91 1,7 3,5 1,8
0,37/0,44(1380/1680 50,6 0,72/0,69 1,20 2,6 3,5 2,0
0,75/0,90(1370/1670 66,7 0,76/0,73 2,03 5.2 5,0 2,0
1,10/1,32[1360/1660 74,3 0,79/0,77 2,71 7.7 5,5 2,1
1,50/1,80[1365/1665 [75,1 0,78/0,76 3,66 10,5 5,5 2,1
2,20/2,64(1405/1705 80,4 0,79/0,78 4,98 15,0 55 2.4
3,00/3,60(1400/1700 81,2 0,84/0,82 6,40 20,5 55 2.4
4,00/4,80]|1435/1735 83,1 0,82/0,81 8,37 26,7 2,2 2,2
5,50/6,60(1440/1740 83,3 0,84/0,83 11,23 36,5 6,5 2,2
Nenndrehzahl/Synchronous speed 1000 UPM
Nennstrom
Nenr_ﬂdrehzahl Leistungsfaktor|A Drehmoment Anzugs_zu Anzugs zu
1/min cos bei 400V INm Nennstrom|Nennmoment
bei 50/60 Hz TA/IN MA/MN
Power 5.?223 at Effeciency Powerfactor El?:fﬁfll'lt Rated Starting Starting
output 50/60Hz % at 50Hz torgue current torgue
0,12/0,14 |[890/1070 (51,3 0,63/0,58 (0,63 1,2 3,5 1,7
0,18/0,21 |905/1105 |52,9 0,60/0,56 |0,80 1,9 3,5 1,8
0,25/0,30 |880/1080 (50,5 0,66/0,62 (1,10 2,72 3,5 1,8
0,37/0,44 [920/1120 |[B62,4 0,69/0,66 (1,18 3,84 3,5 1,8
0,75/0,90 |905/1105 |B5,0 0,71/0,68 |2,32 7,92 4,0 2,0
1,10/1,32 |[9210/1110 ||66,3 0,61/0,64 |3,45 11,6 4,0 2,1
1,50/1,80 |930/1130 ||75,8 0,76/0,73 |3,88 15,4 4,0 2,0
2,20/2,64 |945/1145 ||77,0 0,77/0,75 |5,30 22,6 4,5 1,8
3,00/3,60 |960/1160 ||77,5 0,76/0,74 |7,20 30,2 4,5 1,8
4,00/4,80 [960/1160 (79,9 0,78/0,77 (9,13 40,0 5,0 2,0
5,50/6,60 |950/1150 ||83,0 0,80/0,79 (11,8 55,1 6,0 2,0
|Nenndrehzahl /Synchronous speed 750 UPM
Leistung
Nennstrom
KW Nenr_ﬂdrehzahl wirkungsgrad||Leistungsfaktor{ A Drehmoment Anzugs_zu Anzugs zu
bei 1/min o cos bei 400V INm Nennstrom|Nennmoment
50/60 |[bei 50/60 Hz o TA/IN MA/MN
50 Hz
Power 5.?223 at Effeciency Powerfactor El?:fﬁfll'lt Rated Starting Starting
output 50/60Hz % 2t SOHz torgue current torgue
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$0) %3%$0) &:3%:)3 $03 %3%$0 ; $0& 03; 0% )0:
0,18/0,21 |665/815 51,8 0,53/0,49 ||0,98 2,59 3,0 1,8
0,25/0,30 |675/825 45,9 0,52/0,49 |1,38 3,54 3,0 1,8
0,37/0,44 | 645/795 51,7 0,65/0,61 1,52 5,48 4,0 1.8
0,55/0,66 |665/815 53,1 0,66/0,63 2,16 7,91 4,0 1,8
0,75/0,90 ||705/855 72,5 0,60/0,58 |2,68 10,7 4.0 1,7
1,10/1,32 ||690/840 72,1 0,66/0,64 ||3,53 15,2 4,0 1,7
1,50/1,80 |710/860 73,2 0,68/0,66 (4,24 20,5 4,0 1,7
2,20/2,64 ||715/865 75,9 0,70/0,68 ||5,86 29,6 4,5 1,7
3,00/3,60 |745/865 77,5 [D,?EID.?D [7.54 40.4 4,5 1,7
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Table 3
Frame B3 Frame B5,B14
Molor | Potes | | | | | |
Type Bearing Bearing opposite Bearing Bearing opposite
coupling side coupling side coupling side coupling side

56 2-4-6-8 62{]1 E'Z 6201-2Z 6201-22 62{]1 22
63 2-4-6-8 620227 6202-27 6202-27 620227
7 2-4-6-8 62(]2 E'Z 6202-27 82{]2 EZ 62{]2 E'Z
80 2-4-6-8 62(]4 E'Z 6204-27 82{]4 EZ 62{]4 E'Z
90 2-4-6-8 62(]5-22 6205-27 82{]5—22 62{]5-22
IU{] 2-4-6-8 6206-2Z 6206-272 _6206-27 62{]6 EZ
112 2-4-6-8 EEDE E'Z 6206-272 6206 EZ EEUB E'Z
132 2-4-6-8 BEUB EZ (33 6208-27 BEUB EZ CB ELEGB E'Z
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SIMIX® Riihrwerke
Motoranschlusspian fiir Drehstrommotoren / FlanschmaBe IEC-Normmotoren

Im AnschluBkasten des Motors befindet sich bei Motoren mit 1 Drehzahl normalerweise
eine Klemmenplatte mit & Klemmen.
Beispiel: Spannungsangaben 400/230V 3 Phasen
The terminal box of a single-speed motor usually houses a terminal board with 6
terminats.
Example: specified voltage 400/230 V' 3phases

Dies bedeutet:

Therefore:
fir Sternschaltung hohere Spannung. fiir Dreieckschaltung niedere Spannung.
Beispiel: 3 Phasen 400 V Beispiel: 3 Phasen 230 V (Motor 400/230V)
Beispiel: 3 Phasen 690 V Beispiel: 3 Phasen 400 V (Motor 690/400V)
for wye connection use higher voltage. for detta connection use lower voltage.

Example: 3 phases 400 V or 3 Phases 690 V Example: 3 phases 230 V or 3 phases 400 V

( w2 -e%uz -@vz w2 @ua v2

«?Ln -?\H ?'” D u1 é?j“ C '
| | I

L1 L2 L L1 L2 L3

+ Jeder Motor erhalt ein Schaltbild im AnschluBkasten. Die Zuleitungsquerschnitte sind
der Bemessungsstromstarke anzupassen.

+« Zugentlastung der AnschluBkabel varsehen.

+ Schutzleiter gemdB DIN VDE 0100 unbedingt an der markierten Schutzleiterklemme
anschlieBen.

+ Bei SchlieBen des AnschluBkastens die Original-Dichtung verwenden.

s Nicht benétigte Einfihrungsdffnungen staub- und wasserdicht verschlieBen.

+ Bei Klemmbrettern mit U-formigen Klemmbugeln missen die anzuschlieBenden
Leiter U-formig gebogen unter die Klemmbiigel gelegt werden.

+ Nach langerer Lagerung oder langerem Stillstand ist vor Inbetriebnahme der
Isolationswiderstand der Wicklung
Phase gegen Phase und Phase gegen Masse Zu messen.

+ Feuchte Wicklungen konnen zu Kriechstrémen, Uberschldgen und Durchschldgen
fiihren.

+ Der Isolationswiderstand der Standerwicklung muf mindestens 1,5 Megachm bei
Motoren fur 220-1000 V
gemessen bei einer Wicklungstemperatur von 20° C betragen.

+ Bei geringeren Werten ist eine Trocknung der Wicklung erforderlich.

« You will find & wiring diagram in the terminal box of every motor.

« The cross section of the supply lire should be compatible with the rated current.

+ Use a strain relief device for the connection cables.

+ Always connect a protective earth conductor to DIN VDE 0100 to the speciatly
marked PE terminal.

+ Use the original seal when closing the terminal box.

+ Seal unused entry openings sufficiently to prevent ingress of dust and water.

» If terminal boards with U shaped terminal washers are used, first bend the
conductor you wish to connect in a U shape and then slip it under the terminal
washer. See drawing!

+ After long-term storage or an extended standstill period, it is necessary to measure
the phase-to-phase and phase-to-ground insulation resistance ot the winding before
operating the motor.

« Moist windings may produce leakage current, flashover and disruptive discharge.

+ Measured at a winding temperature of 20° C, the insulation resistance of the stator
winding of a motor for 220-1000V must be at least 1.5 M£2. If this 5 not the case,
the winding must be dried.
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SIMIX

SIMIX propeller agitators and SIMIX cross-
arm agitators in round tank.

Agitators for liquid media are installed with current breakers in the middle or with or without
cumrent breakers eccentrically on top of the tank.

This prevents the formation of spouts on the agitator shaft and the medium from rotating

simultaneously.
The agitator shaft may swing or the medium inside the tank may even build up if agitators are
installed centrically without current breakers.
3 cument breakers should be used as standard.
This depends on the viscosity of the medium and the agitator speed.
On principle the following installation examples should be used (does not apply fo round
tanks)
Mount the agitator flange at 2 or 2/3 with respect to the tank diameter.
An inclined installation from above is not permitted.
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